GCR 680

LA MIGLIORE INNDVAZIONE PER UNA VERNICIATURA UNIVERSALE

Robot ontropomorfo con sei gradi di liberta odatto alle vernicioture
in linea con sistemi di trosporto oereo o o povimento. Grozie alla sug
struttura € possibile lovarare pezzi di grondi dimensioni, e se
necessario, pua essere sincronizzoto con il nostro trosportotore per
linseguimento dei pezzi. Nelle lovorozioni su pezzi di dimensioni
notevoli, i robot sono montati su carri di troslozione, Questo maodello
si controddistingue per lo suo precisione e velocitg, lo suo portato al
polso di 8 Kg permette di utilizzore pid pistole simultoneamente. Pud
essere montoto su giostre [GR 680 G) a 2 o pil bracci. | bracc sono
provvisti di gruppo di rotazione sincronizzato con il robot e possono
essere predisposti in bose dlle diverse esigenze. | pezzi vengono
caricoti manualmente o in outomatico in zona sicuro. Lo giostro
provvede quindi ol posizionomento del prodotto nello parte frontale
per lo lovorozione e al termine |o riporta in zono di scorico. Lo
rotozione dello giostro owiene per mezzo di asse controlloto con
regolozione della velodita prograommabile.

VELOCE

PRECISO

FACILE MANUTENZIONE
VERSIONE GIOSTRA

DTN

THE BEST INNOVATION FOR UNIVERSAL PAINTING

Anthropomorphic robot with six dearees of freedom suitoble
for pointing lines with air or floor transport system. Thonks to
the structure it is possible to process large pieces, ond it can
be synchronized with the conveyor to track the items. In case
of laorge size workpieces, the robot con be mounted on
tronslotion carrioges. This model is charocterised by high
precision and speed. The poyload of 8 kg grants the possibility
to instoll multiple guns at the some time. It con be instolled
on carousel (GR 680 G) with 2 or more arms. Arms are provided
with o rotation unit synchronized with the robot and con be
odjusted accordingly to the different working needs. Pieces
are looded manuaolly or cutomatically in o sofe areo. The
carousel operates the product positioning to the front side for
processing then bringing it back to the unloading oreac.
Carousel rotation is performed by o controlled oxis with
odjustoble speed contral.
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Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.
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DATI TECNICI

Robot model GR680 Drivin Motor AC Brushless
Payload Skg 9 Total Power 3kW
Axis 3 POWET  Working Voltage 400V

N +-175° Brake J1~-J6

J2 +80°/-150° Position repeat accuracy 0.5 mm
Resite of motiorn J3 +125°/-80° Max_ working radius 2715 mm

J4 +-360° Weight 448 kg

J5 +/-360° Atex Optional

J6 +/-360° Robot IP-Class P65

iil 150°%/s Cabinet |P-Class IP52

J2 145°/s Installation Floor/Ceiling/\Wall

J3 150°/s Operating temperature 0°C/+40°C
Max. Speed J4 500%/s Storage temperature 0°C 455 °C

J5 400°/s Air supply (Pressure) Atf:fgijg;;a[

J6 T20%/s Air (Flow) > 220 NVmin.

J4 25 Nm Air precision requirements <5pm
Wrist allowable 5 25 Nm Bobotcontrol busicin L1000"H1100"D500
torque mm

J6 11 Nm Robot control box weight 185kg

ATEX control box size o an:_? D210 ATEX control box weight 15Kg
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