GR 5160

GRANDE CAPACITA DI CARICO E NOTEVOLE AREA DI LAVORO

Robot ontropomorfo con sei grodi di libertd odotio  olle
verniciature in lineo con sistemi di trosporto oereo o o pavimento.
Grozie allo suo strutturo @ possibile lovorore pezzl di grondi
dimensioni e se necessario, pud essere sincronizzoto con il nastro
trasportotore per linseguimento dei pezzi. Nelle lovorozioni su
pezzi di dimensioni notevoli i robot sono montoti su carri di
troslozione, Questo robot & ideale per la programmezione offline
e con il sistema punto o punto. Lo sua capacita di corico di 16 Kg
gli permette di utilizzare pil pistole ed eventuadli altri utensili.

PROGRAMMAZIONE OFFLINE
SISTEMA PUNTO A PUNTO
GRANDE AREA DI LAVORO
GRANDE CAPACITA DI CARICO

HIGH LOAD CAPACITY AND LARGE WORKING AREA

Anthropomerphic robot with six degrees of freedom
suitaoble for painting lines with air or floor transpart
systems, Thonks to the structure it is possible to
process large pieces and it can be synchronised with
the conveyor to trock the items. In cose of large size
workpieces, the robot con be mounted on translation
corriages. This robot is ideal for offline and point-to-
point programming. The payload is 16 kg ond allows
the use of multiple guns and other toaols.

OFFLINE PROGRAMMING
POINT-TO-POINT SYSTEM
LARGE WORKING AREA
LARGE CAPACITY OF CARICO

www.cmarobotics.com

Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.
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DATI TECNICI

Robot model GR6160 Drivi Motor AC servo motor
Payload 16 kg ™ING  otal Power TKW
Axis 3 power Working Voltage 400V

J1 +-180° Brake J1-J6

J2 +70°/-135" Position repeat accuracy 0.08 mm

i J3 +175/-80° Max. working radius 3240 mm

itangeioh i +1360° Weight 600 kg

J5 +#-120° Atex No

J& +-360° Robot IP-Class IPB5

J1 140°%/s Cabinet IP-Class P52

e 140°%/s Installation Floor/Ceiling

J3 165°%/s QOperating temperature 0°C/+40°C
Max. Speed J4 500%/s Storage temperature 0°C /+55 °C

J5 350%s Air supply (Pressure) Al(:;::‘:gat;ar

Jé 900°%/s Air (Flow) = 50 Nlimin.

J4 600 Nm Air precision requir it <5pm
Whist allowable 5 42 Nm Bl el L1000*H1100*D500
torque mm

J6 42 Nm Robot control box weight 185kg
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