GR &5100HW

IL ROBOT CON POLSO CAVO PER UNA VERNICIATURA DI QUALITA

Rabot antropomorfo con sei grodi di liberta e palso covo, che offre Ia
possibilita di utilizzore fino a tre pistole simultcneomente. Lo tubazione
della vernice percarre linterno del braccio, permettendo di mantenere
il robot pit pulito e di conseguenza eliminare il pericolo di rovinare 1o
verniciotura dei pezzi. Grazie olla struttura & possibile lovarore pezzi di
grandi dimensioni e se necessorio pub essere sincronizzato con il
nostro tresportatore per linseguimento dei pezzi, La parteta del polso
di 10 kg permette lutiizzo di coppe rotonti o pil pistole
contemporoneamente. Questo permette di ridurre i tempi di ddo e di
utilizzare pil colori senzo dover lovare i tubi. La rigidita e precisione di
guesto robot permette di ottenere una gualita finole impeccobile.
Ouesto modello & predisposto per occodliere pompe e cambio colore a
bordo gestiti dol modulo di controllo del robot in modo do ottenere
velocita, riduzione degli sprechi e una gualita superiore.

PROGRAMMAZIONE OFFLINE
SISTEMA PUNTO A PUNTO
ALTISSIMA QUALITA

FACILE MANUTENZIONE

THE ROBOT WITH HOLLOW WRIST FOR QUALITY PAINT JOB

Anthropomorphic robot with six degrees of freedom, with
hollow wrist, that maokes possible to use up to three guns
simultoneously. The locguering circuit runs inside the orm,
keeping the robot clean and eliminates any risk of domaging
the paointing pieces. Thanks to the structure it is possible to
process large pieces and it can be synchronized with the
conveyar to trock the items. The payload is 10 kg and allows
the use of rotating bells, or o set of multiple guns. It reduces
cycle times and permit to use multiple colours saving the time
of washing the circuit, The stiffness and precision of this robot
maoke possible to reoch on excellent guality. This model is
designed to host on boord pumps ond colour change,
managed by the robot controller, in order to be faster, reduce
losses ond guarontee higher guality.
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Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.



GR S5100HHwW AREA DI LAVORO (unit:mm)

DATI TECNICI
Robot model GR6100 HW Drivin Motor AC Brushless
Payload 10 kg o9 [Total Power 3 KW
Axis 6 P Working Voltage 200V
J1 +-125° Brake J1~J6
J2 +75°%-120° Position repeat accuracy 0.5 mm
Handeof mmotiar J3 +85°/-70° Max. working radius 3500 mm
9 J4 +/-360° Wrist threading hole size @40mm
J5 +/-360° Weight 950 kg
J& +-360° Atex Optional
J1 138%/s Robot IP-Class P65
J2 152°fs Cabinet |P-Class IP52
J3 157%fs Installati Floor/Ceiling
Max. Speed J4 406%/s Operating temperature 0°C/+40°C
J5 595%/s Storage temperature 0°C /+55 °C
W i At least 6 bar
J6 1125%s Air supply (Pressure) (0.6MPa)
J4 110.7 Nm Air (Flow) > 220 Nl/min.
Wrist allowable J5 75.6 Nm Air precision requirements =5pm
I Je 399 Nm Robot control box size L Hr:“:]l) D500
ATEX control box size . Hni?no 2 Robot control box weight 185 Kg
ATEX control box weight 15Kg
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